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INGENIERIA EN MECATRONICA

ESPECIALIZACION: TECNICO SUPERIOR UNIVERSITARIO

EN ROBOTICA

Introduccién a la Lengua Inglesa
Desarrollo Sostenible
Desarrollo de Competencias Globales

Inglés

Desarrollo Humano y Valores
Fundamentos Matematicos

Procesos Industriales

Metodologia de la Programacién
Metrologia

Comunicacién y Habilidades Digitales

Inglés i

Habilidades Socioemocionales y Manejo de conflictos
Calculo Diferencial

Fisica

Probabilidad y Estadistica

Circuitos Eléctricos

Dibujo para Ingenieria

Inglés il

Desarrollo del Pensamiento y Toma de decisiones
Calculo Integral

Elementos Mecanicos

Electrénica Digital

Electrénica Analégica y de Potencia

Proyecto Integrador |

Inglés IV

Etica Profesional

Calculo de varias variables

Estructura y Propiedades de los materiales
Introduccién a la Robética Industrial
Fundamentos de Cinematica

Seguridad en Celdas Robéticas

Inglés V

Liderazgo de Equipo de alto desempefio
Ecuaciones Diferenciales

Introduccién a los Sistemas de Vision
Fundamentos de programacion de robots
Mantenimiento a sistemas robéticos
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Formando Innovadores "STanu®

Estadia
Técnico Superior Universitario en
Mecatrdénica area Robética

Inglés VI

Habilidades gerenciales

Modelado y simulacién de sistemas
Cinematica y dinamica de robots
Analisis de mecanismos
Instrumentacién virtual

Sistemas embebidos

Inglés VII

Diseino asistido por computadora
Ingenieria de control

Programacioén de robots industriales
Disefio mecanico

Sistemas CAM CNC

Disefo de sistemas mecatrénicos

Inglés VIl

Sistemas eléctricos industriales
Control avanzado

Administraciéon de mantenimiento
Ingenieria asistida por
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i Sistemas de manufactura flexible

computadora
% Proyecto Integrador Il
Estadia

Licenciatura en
Mecatrdénica
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